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“Quem vive em paz é feliz, pois ndo sonha com vitoria nem com

derrota.”
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Kits Didaticos e Gravadores da Cerne Tecnologia

A Cerne tecnologia tém uma linha completa de aprendizado para os
microcontroladores da familia PIC, 8051, Holtek, dsPIC, ARM e etc.

Veja os detalhes de cada um nas figuras abaixo:

Kit Cerne PIC12F
¢ Microcontrolador PIC12F629
« Botdes
e« Leds
e« Gravagao ICSP
« E muito mais!

Uma linha completa de componentes para o desenvolvimento de
seus projetos eletrénicos como displays, PICs, botdes, leds, cristais e
etc.

Visite a nossa pagina na Internet, no endereco

www.cerne-tec.com.br e conhega melhor nossos servigos e produtos.

www.cerne-tec.com.br

Conhecimento para o Desenvolvimento
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Capitulo |

Conhecendo o Arduino Lilypad

1. Introdugao

A placa Arduino Lilypad é uma evolugao natural da linha de placas
Arduino, no qual possui as mesmas caracteristicas do modelo Uno R3,
porém em formato diminuto, facilitando assim o seu uso em
equipamentos com pequena dimensao e baixo consumo. Por ter um
tamanho t3o diminuto, tem emprego em projetos vestiveis

(wearables).

Ha duas versdes encontradas desta placa, sendo uma equipada
com o processador ATmegal68 e outra com o ATmega328. No geral,
ambos os processadores sdo similares, no entanto, o ATmega328
possui memoria flash de 32 kB e RAM de 2 kB, enquanto que o
ATmegal68 possui metade de ambas. A proxima figura mostra o

aspecto desta placa.



Este modelo disponibiliza 14 pinos de I/O (entrada e saida), 6
saidas de PWM e 6 entradas analdgicas (ADC) com resolucdo de 10

bits.

As tensOes de entrada/saida tanto digitais quanto analdgicas sdo

compativeis com o modelo UNO, ou seja, no padrao de 5V .
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