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Comment utiliser le Mini-Manuel ?

La page d'entrée de chapitre

Elle donne le plan du cours,
ainsi qu'un rappel des objectifs
pédagogiques du chapitre.

Le cours

Le cours, concis et structuré,
expose les notions importantes
du programme.

Les rubriques
Une erreur a éviter
&> Un peu de méthode

p Un exemple pour comprendre

d Les points clés a retenir

Les exercices

IIs sont proposés en fin de chapitre,
avec leur solution, pour se tester tout
au long de I'année.
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