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Kits Didáticos e Gravadores da Cerne Tecnologia 

  A Cerne tecnologia têm uma linha completa de aprendizado 

para os microcontroladores da família PIC, 8051, Holtek, dsPIC, ARM 

e etc. Veja os detalhes de cada um nas figuras abaixo: 

 

Uma linha completa de componentes para o 

desenvolvimento de seus projetos eletrônicos como displays, PICs, 

botões, leds, cristais e etc. 

      Visite a nossa página na Internet, no endereço  

www.cerne-tec.com.br e conheça melhor nossos serviços e 

produtos.                      

www.cerne-tec.com.br 

Kit Cerne RS232 

• Microcontrolador PIC18F2520 

• Botões 

• Leds 

• Comunicação RS232 

• Gravação ICSP 
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IInnttrroodduuççããoo  

O protocolo MODBUS é um dos mais usados a nível industrial 

atualmente para estabelecer comunicação entre CLPs e sistemas 

SCADA. É usado por CLPs e computadores para monitorarem, por 

exemplo, uma rede de periféricos como sensores, válvulas, entradas 

analógicas e saídas analógicas através desta rede. Observe a seguir 

algumas características deste protocolo. 

Características 

Utilizado para comunicação entre CLPs 

Define a estrutura de quadros, não de meio físico 

Usualmente utilizado sobre RS232, RS485 ou Ethernet 

Arquitetura do tipo Mestre/Escravo 

Permite Broadcast 

Apenas dois tipos de quadros 

Tabela 1.1: Características do MODBUS 

 

O protocolo MODBUS foi desenvolvido pela Modicon Industrial 

Automation Systems, hoje Schneider, para comunicar um dispositivo 

mestre com outros dispositivos escravos. Embora seja utilizado 

normalmente sobre conexões seriais padrão RS-232, ele também 

pode ser usado como um protocolo da camada de aplicação de redes 
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industriais tais como TCP/IP sobre Ethernet e MAP. Este é talvez o 

protocolo de mais larga utilização em automação industrial, pela sua 

simplicidade e facilidade de implementação. O objetivo deste livro é 

mostrar a implementação do MODBUS utilizando a interface TCP/IP, 

sendo chamado assim de MODBUS TCP/IP. 

Será utilizado o PIC18F2520 como unidade central de 

processamento (UCP), sendo este programado em C com base no 

compilador XC8 e ambiente MPLAB X. Para os experimentos, será 

utilizada a placa didática Cerne RS232, que pode ser observada na 

figura abaixo. 

 

Figura 1 – Kit Cerne RS232 

Fonte: www.cerne-tec.com.br 
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Esta placa permitirá que sejam realizados os testes propostos 

no livro a nível RS232 e um módulo conversor serial para Ethernet 

será utilizado baseado na solução EM100, no qual este fica conectado 

a porta RS232. Para os leitores que não dispuserem da placa, 

recomenda-se que seja montado o esquema elétrico apresentado 

nos exercícios propostos.  


