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Cerne Tecnologia

A Cerne Tecnologia tem uma equipe preparada para desenvolvimento de projetos
eletrénicos em diversas areas: Médica, Entretenimento, Industrial, Robotica, Cientifica,
Automobilistica, Aeronautica, etc. Trabalhamos com tecnologia microcontrolada usando o
PIC, ARM, AVR, 8051, dsPIC, PIC24, PIC32 além do Arduino, Raspberry, Beaglebone etc.
Desenvolvemos o projeto desde sua concepgdo até a entrega do produto final, passando
pelas etapas de esquema elétrico, prototipo e desenvolvimento de circuito impresso.

Desenvolvemos aplicativos para smartphones/tablets Android, iOS, Blackberry,
Windows Phone e no desenvolvimento de softwares a nivel PC para plataforma Windows,
usando ferramentas como o Visual Basic, C#f e C++.

Atuamos na parte de montagem de placas, onde podemos fornecer ambos os
servigos de desenvolvimento de projetos e produgdo ou apenas um destes.

Desenvolvemos esquemas elétricos e layout de PCl, tanto em tecnologia
convencional como SMD.

Temos a flexibilidade de customizar um de nossos produtos, de modo a atender a
uma necessidade especifica do cliente, tornando o custo de desenvolvimento menor se
comparado a construgdo de um projeto desde a sua fase inicial.

Desenvolvemos e fornecemos kits didaticos para diversos microcontroladores além
de apostilas, livros e e-books.

Na hora de desenvolver um projeto ou equipar seu laboratério ndo hesite em nos
contatar. Entre em contato conosco através do enderego cerne-tec.com.br para obter mais
informagdes.

Conhecimento para o Desenvolvimento

cerne-tec.com.br
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Capitulo |
Metodologia de desenvolvimento

1. Introdugao
O livro "Programag¢do em Python para o Robd NAO - Volume I" apresenta uma
introducdo pratica a programacao do robé NAO utilizando Python. o Capitulo Il foca
na pratica, explorando médulos como ALTextToSpeech (sintese de fala), AlLLeds
(controle de LEDs), e ALMotion (controle de movimentos), além da leitura de
sensores e monitoramento de articulagdes. O livro oferece exemplos detalhados para
manipulagdo de voz, postura e movimentos, capacitando o leitor a desenvolver

aplicagdes interativas e compreender melhor o funcionamento interno do robé.

A abordagem pratica do livro é acompanhada por cddigos ilustrativos que
permitem ao leitor experimentar e adaptar os exemplos apresentados. Cada sec¢do é
projetada para guiar o usuario desde os conceitos bdsicos até a implementagdo de
fungdes mais complexas, favorecendo uma aprendizagem progressiva. Além disso,
sdo discutidos aspectos importantes como a integracdo de sensores, o
monitoramento da bateria e as melhores praticas de programacdo para garantir a

seguranca e a eficacia na operagao do robd.

Com uma base sélida em programacgdo e controle robdtico, o material ndo
apenas ensina a usar o robd NAO programado em Python, mas também incentiva a
criatividade e a experimentagdo, preparando o leitor para desafios futuros no campo

da robdtica.



Capitulo |l

Programac¢ao em Python para o NAO

1. Conexdao com o Rob6 via WiFi
Para conectar o robd via WiFi, instale o programa Robot Settings, que

pode ser baixado através do link abaixo.

https://www.aldebaran.com/en/support/nao-6/downloads-softwares

Instale o programa. Em seguida, conecte um cabo Ethernet entre o NAO e
o PC. Faga um teste de ping para certificar que o rob6 esteja conectado ao
computador. E importante neste ponto, ter um roteador funcionando que
permita a conexao entre o PC e o robd. Ao abrir o Robot Settings, a seguinte

tela sera apresentada.

B Robot settings — a X

@ Name: Host/IP:

ROBOT SETTINGS

Start by selecting a robot


https://www.aldebaran.com/en/support/nao-6/downloads-softwares

Clique no botdo Open robot list. Com o NAO estando conectado via

Ethernet, serd apresentada a lista abaixo.

B Robot settings . ] X

@ Name: 1/ Host/IP:

nao
nao.local ;9559

Start by selecting a robot

Selecione o robo. A préxima tela sera carregada.



# Configuragdes do robs & [m] X

@ Name: nzo Host/IP: nao_local.

WI-FI

=  NAO_NET
*#  Conectado ﬁ
.  DIRECT-03-HP 4103fdw LJ
*#  Seguro com WPA2
. IME-EAPR-SE7
*#  Sequro com WPA2
= IME-WIFI_NOVO
.

Clique no botdo marcado, chamado configuragdo manual. Neste ponto,

fornecga o SSID e senha para o qual o rob6 deve ser comunicar via roteador.

W Configuragdes do robé - [} X

@ Name: nao Host/IP: nzo.local
|
e & @

W s@as

Cadigo do pais: 00 v

SSID.

Seguranca: WP/

Senha
Mostrar senha l:‘
Opcoes avancadas l:‘

10



