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Kits Didáticos e Gravadores da Cerne Tecnologia 

A Cerne tecnologia tem uma linha completa de aprendizado 
para os microcontroladores da família PIC, 8051, Holtek, dsPIC, ARM 
e etc. Veja os detalhes de cada um nas figuras abaixo: 

 

 

Uma linha completa de componentes para o 
desenvolvimento de seus projetos eletrônicos como displays, PICs, 
botões, leds, cristais e etc. Visite a nossa página na Internet e 
conheça melhor nossos serviços e produtos. 

Kit PICLAB18F1220 

• Gravação On-Board; 

• Botões e Leds; 

• Comunicação RS232. 
 

www.cerne-tec.com.br 

Conversor RS232<->RS485 

• Gravação On-Board; 

• Botões e Leds; 

• Comunicação RS232. 
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Capítulo I 

Características do PIC18F1220 

1. Introdução 

A família PIC de microcontroladores é usada largamente no 

mercado. Atualmente,  é a mais vendida, passando grandes 

fabricantes até então líderes neste campo.  

A família PIC, em especial o PIC18F1220 possui vários 

recursos que possibilitam, através de um chip relativamente 

pequeno, que se obtenha soluções em projetos relativamente 

grandes. Estes chips são corriqueiramente utilizados nos dias atuais 

em automação, instrumentação, equipamentos de suporte a vida, 

automóveis e etc. 

2. Principais Características 

Vejamos abaixo as principais características do PIC18F1220: 

• Microcontrolador de 18 pinos; 

• Possui 15 portas de entrada e saída (I/O) e 1 somente de entrada; 

• Memória de programa Flash com 2048 words; 

• Memória  EEPROM com 256  bytes; 

• Memória de Dados com 256 bytes; 

• Osciladores internos (Até 8 MHz); 

• Quatro timers (1 de 8 bits e 3 de 16); 
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• Usart; 

• Comparador; 

• Módulo CCP; 

• 75 instruções de programação. 

3. A Arquitetura do PIC 

O PIC internamente possui uma arquitetura do tipo Havard. 

A diferença desta arquitetura para as tradicionais (Von-Neumann) é 

que ela possui um barramento para o programa e outro para os 

dados, diferente da arquitetura tradicional onde um barramento é 

tanto de dados como endereço. 

O Barramento de dados interno é de 8 bits enquanto que o 

barramento de programa é de 16 bits. 

A tecnologia empregada nos PIC´s é a RISC(Set de Instruções 

Reduzido). Isto é em virtude do barramento de programa ser maior, 

ou seja, o OPCODE  e o dado vão em uma mesma palavra no 

barramento o que diminui o set de instruções do microcontrolador 

que é em torno de 75. A seguir a estrutura interna do PIC. 
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