Vitor Amadeu Souza

Comunicagao

DMX512 com PIC

Com base no C18 e PIC18F1220



© 2014 by Cerne Tecnologia e Treinamento Ltda.

© 2014 by Vitor Amadeu Souza

Nenhuma parte desta publicagdo podera ser reproduzida sem
autorizacdo prévia e escrita de Cerne Tecnologia e Treinamento
Ltda. Este livro publica nomes comerciais e marcas registradas de
produtos pertencentes a diversas companhias. O editor utiliza as
marcas somente para fins editoriais e em beneficio dos
proprietdrios das marcas, sem nenhuma inten¢do de atingir seus

direitos.

Abril de 2014

Direitos reservados por:

Cerne Tecnologia e Treinamento Ltda
Produgdo: Cerne Tecnologia e Treinamento
E-mail da Empresa: cerne@cerne-tec.com.br
Home Page: www.cerne-tec.com.br.com.br
Atendimento ao Consumidor: sac@cerne-tec.com.br

Contato com o Autor: vitor@cerne-tec.com.br



Dedicatodria

Como nos meus outros livros, dedico este livro a minha

guerida esposa Renata Leal Souza.

“A persisténcia é o caminho do éxito.”
Charles Chaplin



Kits Didaticos e Gravadores da Cerne Tecnologia

A Cerne tecnologia tem uma linha completa de aprendizado
para os microcontroladores da familia PIC, 8051, Holtek, dsPIC, ARM
e etc. Veja os detalhes de cada um nas figuras abaixo:

Kit PICLAB18F1220
® Gravagao On-Board;
e Botdes e Leds;
e Comunicagdo RS232.

Conversor R$232<->RS485
® Gravagao On-Board;
e Botdes e Leds;
e Comunicagao RS232.

Uma linha completa de componentes para o
desenvolvimento de seus projetos eletronicos como displays, PICs,
botdes, leds, cristais e etc. Visite a nossa pdagina na Internet e
conheca melhor nossos servicos e produtos.

Conhecimento para o Desenvolvimento

www.cerne-tec.com.br
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Capitulo |
Caracteristicas do PIC18F1220

1. Introdugao

A familia PIC de microcontroladores é usada largamente no
mercado. Atualmente, é a mais vendida, passando grandes
fabricantes até entdo lideres neste campo.

A familia PIC, em especial o PIC18F1220 possui varios
recursos que possibilitam, através de um chip relativamente
pequeno, que se obtenha solu¢cbes em projetos relativamente
grandes. Estes chips sdo corriqueiramente utilizados nos dias atuais
em automacao, instrumentacao, equipamentos de suporte a vida,
automoveis e etc.

2. Principais Caracteristicas

Vejamos abaixo as principais caracteristicas do PIC18F1220:

® Microcontrolador de 18 pinos;
® Possui 15 portas de entrada e saida (I/0) e 1 somente de entrada;
® Memodria de programa Flash com 2048 words;
e Memoéria EEPROM com 256 bytes;
® Memoria de Dados com 256 bytes;
e Osciladores internos (Até 8 MHz);
e Quatro timers (1 de 8 bits e 3 de 16);
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e Usart;
e Comparador;
e Modulo CCP;

® 75 instrucdes de programacao.

3. A Arquitetura do PIC

O PIC internamente possui uma arquitetura do tipo Havard.
A diferenca desta arquitetura para as tradicionais (Von-Neumann) é
que ela possui um barramento para o programa e outro para os
dados, diferente da arquitetura tradicional onde um barramento é

tanto de dados como enderego.

O Barramento de dados interno é de 8 bits enquanto que o

barramento de programa é de 16 bits.

A tecnologia empregada nos PIC’s é a RISC(Set de Instrugdes
Reduzido). Isto é em virtude do barramento de programa ser maior,
ou seja, o OPCODE e o dado vdao em uma mesma palavra no
barramento o que diminui o set de instru¢cdes do microcontrolador

gue é em torno de 75. A seguir a estrutura interna do PIC.
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